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El portal MF-PCA-400 se ha disefiado
adecuadamente para el desplazamiento
de pequefias producciones (de hasta 400
unidades/hora) y para trabajar eficazmente en
espacios relativamente reducidos.

El desplazamiento sobre los ejes X, Y, Zy R con
un sistema de interpolacion de los movimientos
sobre |os 4 ejes reduce los tiempos de recorrido.

Algunos sistemas de seguridad, como las
protecciones y seguros, pueden haber sido
despojados de sus dispositivos en algunas fotos para
mostrar mejor sus componentes.

0 portal MF-PCA-400 foi  projetado
especialmente para a movimentagdo de
médias produgbes (até 400 unidades/hora)
€ para processar com eficdcia em espacos
relativamente  restritos. A movimentagéo
nos eixos X, ¥, Z e R com um sistema de
interpolagdo dos movimentos nos 4 eixos
reduz os tempos de percurso.

Alguns sistemas de seguranga como protecoes e
guardas podem ter sido removidos do equipamento
em algumas fotos para mostrar melhor 0s
componentes.




La combinacion entre la alta fiabilidad y la
velocidad del proceso de elaboracion de los
motores brushless con la robusta estructura
en tubular de acero permite la rapida
elaboracion de cargas de hasta 50 kilos
por ciclo junto a una altisima precision y
repetitividad de movimiento.

La automatizacion del proceso de carga
de paletas vacias y la evacuacion de las
mismas al final del ciclo, agiliza el trabajo en
la empresa, reduciendo las intervenciones del
operario, con un consiguiente aumento de la
productividad (opcional).

El portal MF-PCA-400 esta predispuesto,
ademas de para el montaje de diferentes
tipos de modulos de recogida, también
para la sustitucion automatica mediante un
depdsito adecuado y sistema de enganche/
desenganche de los propios mddulos.

Madulos de desplazamiento:

¢ Pinza sacos

¢ Pinza palé

¢ Pinza autocentrante
¢ Pinza cajas

¢ Agarre de ventosas
e Agarre de cargas

Panel operador tipo “Pantalla Téactil”
completado con visualizador alfanumérico
que tiene las funciones de:

* visualizacion emergencia

e Programacion funciones

* gestion cambio programa

e restablecimiento contadores

e control completo desde posicion tnica

A combinagdo de alta confiabilidade e
velocidade de processo de operacdo dos
motores brushless com a robusta estrutura
em tubo de ago permite o processamento
rapido de cargas até 50 quilos por ciclo junto
com uma altissima preciséo e repetitividade
de movimento.

A automagdo do processo de carga de
paletes vazias e a evacuagdo das mesmas
no final do ciclo agiliza o ftrabalho na
empresa, reduzindo as intervengbes do
operador e consequentemente aumentando
a produtividade (opcional).

0 portal MF-PCA-400 esta preparado, além
da montagem de diversos tipos de modulo
de pegador, também para a substituicdo
automatica por meio de depdsito e sistema de
acoplamento/desacoplamento dos médulos.

Madulos de movimentagao:

e Pinga de sacos

e Pinga de pallet

e  Pinga auto-centralizadora
® Pinga de caixas

e Pegador por ventosa

e  Pegador de fardos

Painel do operador tipo “Touch Screen”
com display alfanumérico com as
fungdes de:

e  visualizagdo de emergéncia

e  Programacéo de fungdes

e gestdo de troca de programa

e restabelecimento dos contadores

e controle completo de posicéo unica
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Sistema de recogida
Grupo de pegadores

4 gjes interpolados controlados por controlador de movimiento (motion controller)
4 eixos interpolados controlados por motion controller

Vigas portantes
Trave de suporte

Motores Brushless
Motores Brushless

Estructura portante en carpinteria robusta
Estrutura de suporte em metal resistente

Rodillo motorizado de recogida de sacos
Grupo de rolos motorizado de retirada de sacos

Barreras electronicas de seguridad
Barreiras eletrénicas de seguranga

Proteccion de seguridad
Protecdo de seguranca
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DATOS TECNICOS

PACKAGING SYSTEMS

DADOS TECNICOS

Estructura Cartesiana Estrutura Cartesiana

N°. ejes controlados 4 N° de eixos controlados 4

Motores Brushless Motores Brushless
Capacidad max. Kg. 50 Capacidade max Kg. 50
Capacidad productiva 300/400 sacos’/h Capacidade produtiva 300/400 sacos/h
Accionamientos Schneider Acionamentos Schneider
Potencia instalada 9 KW Poténcia instalada 9 KW

Presion de ejercicio 6 bar Pressao de exercicio 6 bar

Tension 400V 50 Hz Tenséao 400V 50 Hz

Dimensiones paleta (mm)

Min. 800x1200 max 1100x1400

Dimensodes da paleta (mm)

Min. 800x1200 max 1100x1400

Dimensiones saco (mm)

min. 180x350 max 600x1100

Dimensoes do saco (mm)

min. 180x350 max 600x1100

Altura maxima palé mm 1800 comp. pal. Altura maxima do pallet 1800 mm incluindo paleta
Peso maximo palé Kg. 2000 Peso maximo pallet Kg. 2000
Control PLC/ Schneider Comando PLC/ Schneider

OPCIONES

Dispositivo colocador de laminas

Dispositivo colocador de folha

Cinta prensa

Esteira da prensa

Rodillo de asentamiento

Grupo de rolos de ajuste

Almacén paletas con evacuacion automatica de las mismas

Depdsito de paletes com evacuacdo automatica dos mesmos

Los datos incluidos son indicativos y se consideran sin compromiso alguno por
nuestra parte.

0s dados contidos sdo indicativos e sem compromissos da nossa parte.
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